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mgr inz. Ryszard Kowalski
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71—-468 Szczecin

Zamawiajacy: ZARZAD DROG POWIATOWYCH
1\ W STARGARDZIE

. ‘\ ul. Bydgoska 13/15

zop 73-100 Stargard
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Nazwa | adres

Przebudowa drogi powiatowej 17047 od skrzyZowania z drogq
1703Z Lipnik — Stargard do skrzy?owania z drogq nr 20.
ETAP A — Przebudowa drogi 17047 od wezta Stargard Zachéd

\YAY

inwestycji drogi krajowej S10 do skrzyzowania z drogq@ gminng
w miejscowosci Lipnik wraz z przebudowq skrzyZzowania.
Obiekt droga powiatowa — ulica Stargardzka Data
Imig I nazwisko Numer uprawnieri Podpis 08.2017
Projektowata | mgr inz. Sylwia Mierzwa ZAP/0056,/P00D/10 Skala
Sprawdzit mgr inz. Ryszard Kowalski 43/52/78 750/ 500

M oy O | S |od
of | | | S N| N B
< = ™)
| ISIN | | | | |
RS | | 3 3:| Ry B
| 2 l . 2 LB |
® ! ! ® ®
| : | | ; L E |
POZIOM ODNIESIENIA = 26 m n. p. m. | I I | | | |
R d 1 I t T V=) = a &I AT A Q oA K 3 AR AR v hr = 9
Zedne niwelety & o P = o= o = Pl P = s psy o o© o = = g
N ~ o~ o~ o~ o~ o~ o~ o~ o~ o~ o~ o~ o~ o~ ~ o~ N
R d 1 t [¥ay] fF F ~— F X S " " = o = A T 2 8] " N =
Ze ne IS nlejace P oo oo oo oo o oN [=a [=a (<2 oo oo oo o= oo o o o g
N o~ o~ o~ o~ o~ o~ o~ o~ o~ o~ ~N o~ o~ o~ o~ o~ o~ <
Ll H o o~ = ~~ (Va) (Wa) = fee) -~ [ - o~ oo m W) ~— o~ ~+ d
Roznice rzgdnych g = g 7 g 2 88 g 8 & = 5328 5 g 23
. R=800.00m L=33.60m R=900.00m L=35.87m
Elementy niwelety L-2315n =330 L2636 /
B-0.09m i=-184% B=0.10 i=1.09%
R=25.00m
Elementy trasy =708
O | * A b4 2 S a = = 2 S et a S @ =4 2 S R =2 S 8 = 2 = S 2 p
d eg 0SClI &5 ~ A re= o = ~ A ~ = N A =] ~ o ~ o S Mmoo ~i =] s e q
D ~ o~ m <P [Wa) o] ~~ [e =) (e =) o o o ~ N N m ~F W) W) (Vo) Vo] (V) r~— [e=) q

RYSUNEK NR 4.5

ARKUSZ NR 1/1

VZTT

Kilometraz

d 0+100




