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D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROGI
1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YSI wymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zwigzanych z rozbiérk elementéw drogowych podczas przebudowy ul. PiegjvBzygady i ul. Konopnickiej w km
0+029,95 do km 0+984,71 w Stargardzie z poeaieim odcinka kolejowego od km 0+616,52 do km 0+X81,

1.2. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z rozbiork
— material z frezowania i rozbidrki istnigjej nawierzchni bitumicznej
— kraweznik betonowy 15x30 cm
— krawezniki kamienne 12-15x20-30 cm, w dobrym stanie dogwanego wykorzystania
— obrzee betonowe 6x20 cm
— chodnik z ptyt 35x35 cm
— chodnik z ptyt 50x50 cm
— chodnik z kostki betonowej
- zjazd z trylinki
— nawierzchnia chodnika stiek z kostki kamiennej 6x8 cm
- nawierzchnia z betonu
— wraz z wywiezieniem gruzu i ztomu.

1.3. Okredlenia podstawowe

Stosowane okgékenia podstawowe aszgodne z obowgrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigaine” pkt 1.3.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot
Og6Ine wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpie 1.4.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogoblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pawdav ST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robdt zwzanych z rozbiérk elementéw drogi i ogrodzenia a®by wykorzystany sprg podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora:
- spycharki,
— fadowarki,
— zurawie samochodowe,
— samochody gzarowe,
- zrywarki,
- mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,
- koparki.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Og6Ine wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagawjéliee” pkt 4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymsérodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drogi i ogrodzeni&joiuja usunécie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumeniggjojektova, ST lub wskazanych przez Inspektora.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentasjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Inspektor #o
poleci Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie dkney przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbhiérkowe maa wykonywé mechanicznie lubecznie w sposob okéony w ST lub przez Inspektora.

Wszystkie elementy niiwe do powtérnego wykorzystania powinnyysuwane bez powodowaniaednych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie stagie wlasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce
okreslone w ST lub wskazane przez Inspektora.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST @tag wlasndcia Wykonawcy, powinny b usunéte z terenu
budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozhiérce elementéw drogrodzé i przepustow znajdage sé w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentacjprojektova beda wykonane wykopy drogowe, powinny byymczasowo zabezpieczone. W
szczegOlnéci nalezy zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowe;j.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie kompldtiowykonanych robdt rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.

Zagszczenie gruntu wypelnigjego ewentualne doly po usetych elementach nawierzchni, ogrodzeé
przepustow powinno spetdimdpowiednie wymagania olélene w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(Mdymagania ogolne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarovs rob6t zwazanych z rozbiérkelementéw drogi jest :
— dla kraweznika - m (metr),
- dla wywozu gruzu - fh(metr szécienny),
- dla wywozu elementéw betonowych - t (tona).

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogolne” pkt 8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci
Ogoblne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania robot obejmuje dla rozbiorki keamikow :
— odkopanie krawznikdw wraz z wygciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
- wyréwnanie poditga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacziesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta og6lnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogdlnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane naacgo
0golnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwugriione i walcowane na
zimno ogolnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki rownoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem
gtadkim, okagtym i kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
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